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Unidad de proteccion y
control completa de posiciéon
como terminal de proteccion
diferencial de barras
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distribuida
Unidades de proteccion
50BF Posicion diferencial de barras. 64 Sobretension de neutro.
50/51 Sobreintensidad de fases. 46 Sobreintensidad secuencia inversa
50N/51N Sobreintensidad de neutro. (desquilibrio 1).
50Q/51QSobreintensidad secuencia inversa. 47 Sobretensioén secuencia inversa
50Ns/51Ns Sobreintensidad neutro sensible. (desquilibrio V).
51V Sobreintensidad por frenado por 50D Unidad de deteccién de intensidad.
tension. 49 Unidad de imagen térmica.
67 Sobreintensidad direccional fases. 37 Minima intensidad.
67N Sobreintensidad direccional neutro. 27 Minima tension.
67Ns Sobreintensidad direccional neutro 59 Maxima tensioén.
sensible. 59N Maxima tensién de neutro.
67Na Sobreintensidad direccional neutro 81M/m Maxima / minima frecuencia.
aislado. 81D Derivada de frecuencia.
67Nc  Sobreintensidad direccional neutro 87N Faltas a tierra restringidas.
compensado. 78 Salto de vector.
67Q Sobreintensidad direccional 32P/Q Direccional de potencia.
secuencia inversa. 25 Verificacion de sincronismo.
61 Deteccidn sobreintensidad residual. 79 Reenganchador.
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Funciones adicionales

v Unidad de carga fria (Cold Load Pick-Up). v Puertos de comunicaciones:
v Vigilancia de los circuitos de maniobra. - Un (1) puerto local (RS232 y USB).
v Supervision de interruptor (KA2) y excesivo - Hasta tres (3) puertos remotos: PR1 (F.O
namero de disparos. 0 RS232); PR2 (F.O 0 RS232/RS485) y PR3
v’ Localizador de faltas. (RS232/RS485)
v' Seleccion de secuencia de fases. - Dos (2) puertos LAN (RJ45) o F.O (MT-RJ)
v Seleccion del numero de transformadores de Ethernet.
tension. - Un (1) puerto remoto (Protocolo CAN).
v' Simulador integrado. - Puerto 100TX para protocolo IEC61850.
v Cuatro (4) tablas de ajuste. v Protocolos de comunicaciones: Procome 3.0,
v' Unidades de tiempo con curvas seleccionables DNP3.0 y Modbus (seleccionable en el mismo
(IEC y ANSI). equipo) e IEC61850.
v' Control y monitorizacion: v' Sincronizacion horaria (protocolo  IRIG-B 003 y
- Display alfanumérico. 123) o mediante comunicaciones.
- Dos (2) pulsadores dedicados para Apertura 'y v Registro de sucesos e histéricos de medidas.
Cierre de interruptor. v' Registro oscilogréafico (Formato CONTRADE 99).
- Display gréfico y pulsadores dedicados para v’ Supervision de la tensiéon de alimentacion (segin
control. modelo).
v’ Logica programable. v" Programa de comunicaciones ZivercomPIlus®.

v’ Sefializadores 6pticos.
v Entradas digitales configurables (de 8 hasta 83).
v’ Salidas digitales configurables (de 6 hasta 30).
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ZIV continually strives to improve products and services. The technical information included in this document is subject to change without prior notice.
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